A.11. DIeKTpONpPUBOA MEXaHU3MA 3aXBATOB MAHUIIYJIATOpPA

Puc. A.11. Kunematnyeckas cxema MeXaHu3Ma 3axBara:
1 u 5 —3axBarbl; 2 — BUHTOBAs Iepeiada; 3 — peyKkTop;
4 — slIeKTpoBUTATENb; 6 — TpyOa

MexaHu3M 3axBaTa MaHUMYJATOpPA CIYXKHUT JJIA MoJaXBaTa TPyO, KOTOphIE TpaHC-
MOPTUPYIOTCS B MpeJieyax yyacTka Iexa.

[Ipu nmoaxBate BKIIOYAETCS ABUTATEIb U C MIOMOIIBIO PEIYKTOpAa U BUHTOBOM Ie-
penadn 3axBaThl MOJABOJATCS K TPpyOe ¢ ycTaHOBUBINEHCS ckopocThio V.. lpotins pac-
CTOSIHUE, PaBHOE MOJIOBUHE JJIMHBI BBIABUKEHHSI BUHTA L, 3aXBaThl MPUIIOJHUMAIOT U
3akuMaroT Tpyoy. [locie mepemenienust TpyOsl (CrieMATLHBIM MEXaHU3MOM) Ha HYK-
HYIO TIO3UIIMIO MIPOUCXOJIUT PEBEPCUPOBAHUE MEXAHHM3Ma, 3aXBaThl PA3BOASATCSA U MPH
MIOJIOBUHE JUIMHBI BBIIBIDKCHHS BUHTA L oTmyckaioT TpyOy. CKOpOCTh MOCTyHaTeIbHO-
ro JIBUKEHUs BUHTA IIPU Pa3BEICHUM 3aXBaToB V,> V.

B pacuerax npunsaTh Maccy 3axBatoB paBHoOW 0,1*m — mpuBeneHHOW Macchl, a
MPOTUBOJIECHCTBYIOLIYIO CHITY, CO3JaBaeMylo 3axBaTaMu, paBHou 0,1*(Q — npuBeneHHON
cuibl. B Tabn. A1l npuBenensl 3HaueHuss m U O ¢ y4€TOM 3aXBaTOB.

94



TexHuueckue JAaHHBIC MCXaHH3Ma 3aXBaTa MAHUITYJIATOpA

Tabm. All
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kH MM T MM MM/C MM/C c 1/4
281 15 90 160 150 55 90 10 50
282 20 92 180 150 50 80 11 50
283 20 95 180 150 60 100 10 60
284 20 95 160 130 50 80 10 60
285 15 90 150 130 50 80 10 70
286 15 90 150 140 55 90 10 70
287 15 90 150 140 50 80 11 65
288 18 92 160 150 50 80 11 65
289 18 92 170 150 55 90 10 55
290 18 92 180 160 55 90 11 55
291 15 90 180 160 60 100 10 45
292 16 91 170 155 60 100 10 45
293 17 91 160 155 65 110 10 50
294 18 92 160 150 45 80 11 55
295 20 94 170 140 65 90 10 45
296 19 94 180 150 60 100 11 55

[IpuHATS:

@ = 5° — yroJ TpeHusi B Hape3Ke BUHTA;
o = 6°— yroi NOABEMA HapeskH BHHT,
azorr = 100 MM/c” — 1oIMycTUMOE YCKOPEHHUE;

dcr= 0,5 dg —muameTp menKu posika;
= 0,015...0,02 — k03P HULIMEHT TPEHUS CKOIBKCHUS

b

2
Jyr = 0,4 KTM” — MOMEHT UHEPLIUHU TOPMO3HOTO IIKUBA;

C;=50 MH/-M — nuHeiliHas ’K€CTKOCTD;
2
Jp =15 KI'M~ — MOMEHT WHEPILIUU MPOOJILHOTO Bajia
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	А.11. Электропривод механизма захватов манипулятора
	В расчетах принять массу захватов равной 0,1*m – приведенной массы, а противодействующую силу, создаваемую захватами, равной 0,1*Q – приведенной силы. В табл. А11 приведены значения m и Q с учетом захватов.

